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GĐRĐŞGĐRĐŞGĐRĐŞGĐRĐŞ    –––– TE TE TE TEKNĐK  DATAKNĐK  DATAKNĐK  DATAKNĐK  DATA    
EWCM,soğutma tesislerinde  bulunan makine  dairesindeki  kompresörlerin kontrolünü  yapmak  amaçlı  tasarlanmış  
bir  cihazdır: 
• Ayarlanabilir  kullanıcı ara yüzü. 
• Ayarlanabilir  navigasyon  menüsü. 
• Alarm kayıtları. 
• Uygulama  ve ayarlamalara  göre giriş  sensörü  ile  sıcaklık kontrolü. 
• Uygulama ve ayarlamalara  göre çıkış  sensörü ile kondenzasyon  kontrolü. 
•  NTC, 4…20 mA, 0…5V  veya  0.10V  olarak  ayarlanabilir  girişler. 
• PC veya  klavye üzerinden  parametrelerin  ayarlanması. 
• Parametrelerin kopya  kartı  ile  kopyalanması. 
• 4 kompresöre  kadar veya inverterli kompresörlü  tek devreli  sistemlerin kontrolü. 
• Max. 4 fan veya  inverterli  fan kontrolü ile  kondenzasyon  kontrolü. 
KULLANIM  KOŞULLARIKULLANIM  KOŞULLARIKULLANIM  KOŞULLARIKULLANIM  KOŞULLARI    
Müsaade Edilen KullanımMüsaade Edilen KullanımMüsaade Edilen KullanımMüsaade Edilen Kullanım    
Bu  cihaz kompresör gruplarının  kontrolü  için  dizayn  edilmiştir. 
Güvenlik  sebebleri  için,kontrol cihazı  talimatlara  uygun şekilde montelenmeli ve  kullanılmalıdır. 
Özellikle,tehlikeli voltaj  taşıyan parçalra normalde ulaşılabilir  olmamalıdır.  
 Cihaz su ve tozdan  korunmalıdır ayrıca sadece bir cihaz kullanılarak ulaşılabilmelidir. 
 Cihaz  basit  klima uygulamalarında ve/veya benzer uygulamalarda da  kullanılabilir.Referans standartlarına  
göre,sınıflandırma aşağıdaki şekilde olabilir: 
• Konstrüksiyonuna göre, bağımsız olarak  çalışabilir veya başka bir otomatik kontrol cihazına entegre edilebilir; 
• Otomatik çalışma özelliklerine göre,cihaz üretim tolerans ve eğilimine  göre  Tip 1 cihaz  olarak  anılır; 
• Elektriksel  şoklardan  korunuma  göre  Sınıf 2  cihaz  olarak  anılır. 
• Yazılım  sınıfı ve yapısı anlamında Sınıf A cihaz  olarak anılır. 
Müsaade  Edilmeyen  KullanımMüsaade  Edilmeyen  KullanımMüsaade  Edilmeyen  KullanımMüsaade  Edilmeyen  Kullanım    
Müsaade  edilen tüm şartların  dışındaki  kullanımlar  yasalktır. 
Cihazla beraber  temin  edilen röle çıkışları,cihaz  üzerinde  belirtilen belirli  güçler  altında  kullanılabilir.Daha  büyük  
yüklerde  kullanım  durumlarında  uygun harici  cihazların  kullanılması  gerekmektedir. 
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Diğer  Risk ve SorumluluklarDiğer  Risk ve SorumluluklarDiğer  Risk ve SorumluluklarDiğer  Risk ve Sorumluluklar    
Eliwell  aşağıdaki  zararlardan  dolayı  sorumlu  değildir: 
• elektrik çarpmalarına  karşı  yeterli   korumasız ,su,toz  gibi dış  etkenlere  açık  olunması; 
• cihazın  tehlike  yaratabilecek parçalarına  rahat  ulaşım; 
• cihazın mevzuat ve standart  dışı  kullanım / uygulaması. 
 
Yasal  UyarıYasal  UyarıYasal  UyarıYasal  Uyarı    
Bu  döküman   Eliwell Controls srl  için  yayınlanmıştır  ve izinsiz  olarak  çoğaltılamaz. 
 
ElectriElectriElectriElectrik  kablolama  önlemlerik  kablolama  önlemlerik  kablolama  önlemlerik  kablolama  önlemleri    
Elektrik bağlantıları  yapılmadan  önce  cihazın  enerjisiz  olduğundan  emin  olunuz.Bu  işlemler konu ile  ilgili  bir  
personel  tarafından  yapılmalıdır.Doğru  bağlantı  için aşağıdakilere  uyunuz: 
Belirtilen  besleme dışındaki ana  besleme  durumlarında  sistemde  ciddi  anlamda  zararlar  meydana  gelir. 
Kullanılan klemensler için   belirli  kesitteki  kablo  kulanınız. 
Elektromanyetik  etkilenmeyi engellemek  için sensör ve dijital giriş  kablolarını yüksek voltaj kabolarından  ayrı   
tutunuz . 
Sensör kablolarını diğer elektrikli  aletlerin yanında tutmayınız (switçler, elektrik metreler, vb.). 
Bağlantıları  mümkün olduğunca  kısa  yapınız ve elektriki parçaların etrafına  bağlamayınız.                                                                
. 
Eliwell,beslemenin,çıkışların,sensörlerin,dijital  girişlerin,vb..bağlantı  kablolarını  cihaz  parça numarasına  bağlı  olarak  
tedarikçilerine  temin  eder. 
Cihaz ,açıklamalar  bölümünde  belirtilen trafo  özelliklerine  uygun  bir  ekipmana  bağlantısı  yapılmalıdır. 
 
 
 
 
 
 
MEMEMEMEKANĐK  MONTAJKANĐK  MONTAJKANĐK  MONTAJKANĐK  MONTAJ    
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Cihaz  panoya  montaj amaçlı  dizayn  edilmiştir.29x71 mm ebadında  bir  delik  açınız ve cihazı  yerleştiriniz;yerine  
sabitlemek için cihazla temin edilen  aparatları  kullanınız.Cihazı  çok  nemli-tozlu yerlere  monte  etmeyiniz,normal  
seviyede  nem ve  toz  cihazın  çalışmasına  engel  teşkil  etmez. 
 
KABLOLAMA  DĐYAKABLOLAMA  DĐYAKABLOLAMA  DĐYAKABLOLAMA  DĐYAGRAMIGRAMIGRAMIGRAMI    
Devre Diyagram Anahtarı 

12Vac 12Vac ana  besleme 
 5Vcc 5Vcc , 10A max ratiometric basınç transmitteri için  besleme 
12Vdc Auxiliary 12Vdc power supply for AO1 or DO5 output 
DO1... DO6 2A - 230Vac  yüksek  voltaj  röle çıkışları 
N Nötr 
TC TRIAC 2A 230Vac   yüksek  voltaj  çıkışı 

AO1/AO2 
PWM/Open  collector  harici  fan  modülü  için  analog  çıkış (12Vdc ile  kullanılmak  
üzere) 

AO3 0/10 V, 4-20 mA, 0-20 mA düşük  voltaj  analog  çıkış  
DO5 Open collector çıkışı(12Vdc ile  kullanılmak  üzere) 
DI1...DI5 Voltajsız dijital  giriş (0.5mA toprak kpama  akımı) 
AI1 (DI6)..AI2 (DI7) Voltajsız dijital  giriş (0.5mA toprak kpama  akımı) 
AI3..AI4 NTC */ voltaj, akım** / Dijital giriş olarak  ayarlanabilir analog  girişler***  
GND Toprak 
TTL (COM 1) Copy Card/Param Manager veya Televis  için  TTL  seri  bağlantısı 
KEYB Kullanılmıyor 

Cihaz GirişiCihaz GirişiCihaz GirişiCihaz Girişi    
1 Basınç  swiç  çıkışı  ON/OFF 

2 Basınç swiç  girişi ON/OFF 
3 _ 6 Kompresör Blok 1… 4 ON/OFF 

7 ON/OFF cihaz  blok  alarmı 
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8 Çıkış Probu (EWCM 4180) 
9 Giriş Probu 

Cihaz ÇıkışıCihaz ÇıkışıCihaz ÇıkışıCihaz Çıkışı    
10 _ 13 Kompresör/kademe 1_4 ON/OFF 
14 TC Yüksek voltaj kondenser fanı 
15 TC Alçak voltaj kondenser  fanı 
16 Alçak voltaj  Alarmı ON/OFF (EWCM 4120) 
17 Alarm ON/OFF (EWCM 4180) 

*SEMITEC 103AT type (10LΩ / 25°C). 
**4…20mA akım girişi veya 0…5V /0…10V voltaj girişi veya voltajsız dijital  giriş. 
***voltajsız  dijital  giriş. 
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ANA  FONKSĐYONLARANA  FONKSĐYONLARANA  FONKSĐYONLARANA  FONKSĐYONLAR    
Kullanici bir ekrana,cihazı programlamak ve durumunu görmek için  4v adet  tuşa  sahiptir. 
Cihaz ilk kez  enerjilendiğinde,ışık  testi  yapar,ki bu  sürede  tüm  LEDler birkaç saniye  yanıp  söner ve bu  şekilde 
fonksiyonların  doğru  olarak  çalışıp çalışmadığı  test  edilmiş  olur. 
Cihazın 2 ana  menüsü  vardır, “Cihaz Durum” menüsü ve  “Programlama" menüsü. 
 

    
LEDLEDLEDLEDlerlerlerler    
SSSSembolembolembolembol / i / i / i / ikkkkonononon    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    Ön paneldeki  ikonÖn paneldeki  ikonÖn paneldeki  ikonÖn paneldeki  ikon    

 (8) ... (11)    Fan barı. (LED ,UI07…UI10 parametreleri ile ayarlanabilir.)  
 

    
Programlama  menüsü  

 

Alarm. Eğer sürekli ON ise alarm  akif,eğer yanıp sönüyor ise alarm 
susturulmuştur. 

 

 
Isıtma. Isıtma  Modu  

    
Soğutma. Soğutma modu  

 
Sıcaklık  değerlerinin  görüntülenmesi  °C/°F  
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Bar olarak  basınç  değerlerinin  görüntülenmesi  

 
Psi basınç değerlerinin görüntülenmesi  

 (1) ... (4) Kompresör ON ( UI00…UI03 parametreleri  ile ayarlanabilir.) 
 -  

 (5) ... (7) Ayarsız LEDler (UI04…UI06 parametreleri ile  ayarlanabilir) 
 

Belli durumlarda EkranBelli durumlarda EkranBelli durumlarda EkranBelli durumlarda Ekran    
DurumDurumDurumDurum    EkranEkranEkranEkran    LEDLEDLEDLEDlerlerlerler /i /i /i /ikonlarkonlarkonlarkonlar    

Ana ekrand aalarm kodu belirir (eğer birden  fazla alarm aynı anda 
mevcut ise,düşük endkesli olandan başlamak  üzere ekranda  belirir.) 

Eğer alarm var 
ise 

Eğer ana  ekrandaki ölçüm doğru değil  ise, hata  kodu  
görüntülenir;eğer başka bir alamr mevcut ise, ekranda “---“ ve hata  
kodu ile  değişim  gösterir. 

Alarm ikonu sürekli, 
ON,eğer alarm onaylı ise 
yanıp  söner. 

Uzak  ON/OFF    "OFFOFFOFFOFF" ekransa yanıp  söner. Hepsi off 
ON/OFF 
keyboard/lokal    

Sürekli  "OFFOFFOFFOFF" görüntülenir Hepsi off 

TuşlarTuşlarTuşlarTuşlar    

set
 

SET SET SET SET tuşunun  kullanımıtuşunun  kullanımıtuşunun  kullanımıtuşunun  kullanımı: 

• SET fSET fSET fSET fonksiyonuonksiyonuonksiyonuonksiyonu: “cihaz durum" menüsüne  giriş  
• Menü alt dosyalarına  giriş. 
• Parametre değerlerine  giriş. 
• Parametre değerlerinin onaylanması ve/veya çıkış. 
• Prg (ProgramPrg (ProgramPrg (ProgramPrg (Programlama menüsü)lama menüsü)lama menüsü)lama menüsü):Ana ekrandan parametreler dosyasına  girmek  için 5 san. Kadar  basılı  tutunuz. 

    

 
UPUPUPUP tuşu  kullanımı: 
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• Parametre veya görüntülenen dosyada  yukarı yönde ilerlemeye yarar. 
• Parametre değerini  arttırmak (eğer paramatre ‘’edit’’  modunda ise).  
• BandBandBandBand: kompresör ayar aralığını  görmek  için  5 saniye  kadar  basılı  tutunuz. 

    
DOWNDOWNDOWNDOWN  tuşu kullanımı: 

• Parametre veya görüntülenen dosyada ilerlemeye  yarar. 
• Parametre  değerini  düşürür(eğer parametre ‘’edit’’  modunda  ise).  
• setsetsetset:set değerini görüntülemek ve görüntülenecek set değeri  tipini  görüntülemek için 5 san.kadar basılı  

tutunuz.Set değerini  değiştirmek  için ,değeri görüntülemek için  "set" tuşuna  basın ve değiştirmek için  "Up" ve 
"Down” tuşlarını  kullanınız.Onay için  “set” tuşuna veya çıkış için  “func”  tuşuna  basınız. 

 
FNCFNCFNCFNC  tuşu  kullanımı: 

• Menüden,parametre listesinden,bir önceki menüye  dönüş, ve parametre değerinden (kayıt etmeden) çıkış  için 
kullanılır. 

• dispdispdispdisp: ana  ekranı  seçmek  için gerekli menüye  giriş  için  5 san.  Kadar  basılı  tutnunuz.Ölçümü  görüntülemek 
için  yukarı-aşağı  ok  tuşlarını  kullanınız.     

    
    
ParametreParametreParametreParametre    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    NotNotNotNotlarlarlarlar    

UI13UI13UI13UI13    Ana Ekran 0 6 
0=analog giriş 1 (AI01), 1=analog giriş 2(AI02), 2=analog giriş 
3(AI03), 3=analog giriş 4 (AI04) 4= analog giriş 5 (AI05), 5= 
saat (RTC), 6= set değeri 

    
    
NotNotNotNot: UI12UI12UI12UI12  parametresine  göre ekranda  giriş  veya  çıkış  set  değerlerinden  birinin  seçilmesi.    

 +  
Eğer bir  alarm  mevcut  ise,  UP + DOWN UP + DOWN UP + DOWN UP + DOWN tuşlarına  aynı  anda  basarak resetlenebilir: 

Alarmı  susturmak  için  herhangi bir  tuşa  basın; eğer alarm mevcut  ise,tuşa bir kere  basmak  alarmı  susturacaktır 
ve ilgili  fonksiyonu aktif  etmiyecektir. 
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Kullanıcı Arayüzü AyarlarıKullanıcı Arayüzü AyarlarıKullanıcı Arayüzü AyarlarıKullanıcı Arayüzü Ayarları    
LEDler  UI00..UI10UI00..UI10UI00..UI10UI00..UI10    parametreleri ile  ayarlanabilir:  
LED ayar tablosu: 
DeğerDeğerDeğerDeğer    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    ONONONON    YanıpYanıpYanıpYanıp----SönmeSönmeSönmeSönme    
0 LED pasif - - 
1 _ 4 Kompresör 1…4 Aktif Gecikme  sayımı 
5 Kademep 2 kompresör 1 Aktif Gecikme  sayımı 
6 Kademe 2  kompresör 2 Aktif Gecikme  sayımı 
7 Kademe 2 kompresör 3 Aktif Gecikme  sayımı 
8 Kademe 3 kompresör 1 Aktif Gecikme  sayımı 
9 Kademe 3 kompresör 2 Aktif Gecikme  sayımı 
10 Kademe 4 kompresör 1 Aktif Gecikme  sayımı 
11 …14 Fan 1..4 ON Aktif Gecikme  sayımı 
15 Alarm Aktif Susturulmuş 
23 Inverter fan Aktif Gecikme  sayımı 
24 Inverter kompresörler Aktif Gecikme  sayımı 
25 Inverter fan bar ≥25% Aktif - 
26 Inverter fan bar ≥50% Aktif - 
27 Inverter fan bar ≥75% Aktif - 
28 Inverter compressor bar ≥25% Aktif - 
29 Inverter compressor bar ≥50% Aktif - 
30 Inverter compressor bar ≥75% Active - 

 
Kullanıcı arayüz ayar  parametreleri: 
ParaParaParaPara----
metmetmetmetrererere    

AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    U.M.M.M.M.    NotNotNotNotlarlarlarlar    

UI12UI12UI12UI12    Görüntülenecek  ana set değeri seçimi 0 1 Num 0=display Inlet Set 1= 
display Outlet Set 
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UI13UI13UI13UI13    Ana  ekran  seçimi 0 6 Num  

UI20UI20UI20UI20    Montajcı  şifresi 0 255 Num Default UI20= 1 

UI21UI21UI21UI21    Üretici  şifresi 0 255 Num Default UI21=2 

UI22UI22UI22UI22    Sıcaklık  ölçü  birimi 0 1 Num 0=°C, 1=°F 

UI23UI23UI23UI23    Basınç  ölçü birimi 0 1 Num 0=Bar, 1=Psi 

    
UI20 UI20 UI20 UI20 ---- UI21 UI21 UI21 UI21 Parametreler Parametreler Parametreler Parametreleriiii    
UI20 ve UI21 parametreleri ile  sırası  ile,montajcı (seviye 1) şifresi ve üretici (seviye 2) şifresi değiştirilmelidir.Bkz. 
ŞĐFRE ve GÖRÜNTÜLEME bölümü.    
Ana  EkranAna  EkranAna  EkranAna  Ekran    
Normal  çalışma  şartları  altında, ekranda hangi ölçümün  görüntüleneceğinin seçimi  mümkündür. 
Mevcut bütün  ölçümleri içeren  dosyaya giriş  için  “FNC”  butonuna  basılı  tutunuz;ekranda  görüntülenecek ölçü  
birimleri,cihaz  üzerinde  mevcut  olan birimler  olmalıdır (örneğin ekranda RTC oluşumu sadece mevcut olarak  
ayarlanması  durumunda  geçerlidir.Görüntülenecekler listesi aşağıdaki  gibidir: 

• AI01…AI04 (cihazda  ayarlı  olanlardan  biri) 
• RTC (saat) 
• Set değeri; OFF konumunda,görüntülenen set değeri,OFF durumunda iken bir önceki  çalışma  modu için 

set değeri ile aynıdır. 
Aşağıdaki  prosedür ana ekranın nasıl  ayarlanacağını  açıklar: 

• “FNC”  tuşuna 5 saniye kadar basılı  tutunuz (UI19 parametresi ile  ayarlanabilir.) 
• görüntülenecek değeri  değişik seçenekler  arasından yukarı-aşağı ok tuşları ile seçilebilir. 
• “set”  tuşuna  basınız. 

ParaParaParaPara----
metmetmetmetrererere    

AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    U./M.U./M.U./M.U./M.    NotNotNotNotlarlarlarlar    



 

14 

UI13 Ana Ekran 0 6 Num 
0=analog input 1, 1=analog input 2, 2=analog input 
3, 3=analog input 4, 4= analog input 5, 5= saat, 6= 
ayarlanan set  değeri 

Emiş ve basma  set değerinin  görüntülenmesi,UI12 parametresine  bağlıdır  
Şifre ve OkunabilirlikŞifre ve OkunabilirlikŞifre ve OkunabilirlikŞifre ve Okunabilirlik    
Verilen şifre için,ounabilir parametrelerin görüntülenmesi için, PASSPASSPASSPASS    dosyasını  açınız (Parametre menüsü PARPARPARPAR) ve 
seviye 1 değerini veya seviye 2  değerini  giriniz (parametre  UI20UI20UI20UI20 veya UI21UI21UI21UI21). 
Parametrelerin okunabilirliği ve menü navigasyonu sırasındaki dosyaların ayarlanması her bir parametre ve dosyanın 
istenilen değerlerin ayarlanması ile gerçekleştirilir.Bu işlem  sadece uygun yazılımın kullanılması ile 
gerçekleştirilir(Param manager veya diğer haberleşme  yazılımları). 
Okunabilirlik seviyelri: 
• Değer 0000 = Parametre veya dosya okunamaz,görüntülenemez. 
• Value 1111 =montajcı  seviyesi;Bu parametreler Password 1 değeri girilerek görüntülenebilir. 
• Value 2222 = üretici seviyesi; Bu  parametreler  sadece  şifre 2  değeri girilerek  görüntülenebilir. 
• Value 3333 = parametre veya  dosya  her zaman  görüntülenebilir. 
 
Menülere  Giriş ve KullanımMenülere  Giriş ve KullanımMenülere  Giriş ve KullanımMenülere  Giriş ve Kullanım    
Kaynaklar menülerle organize  edilmiş  olup,’’set’’ tuşuna bir  kere  basmak (“Cihaz  Durum” menüsü) veya  ‘’set’’  
tuşuna  5  san.  Kadar  basmak  sureti  ile  girilebilir(“Programlama” menüsü).Belli seviyedeki  dosyaların içeriğini  
görmek  için ‘’set’’  tuşuna  basmanız  yeterlidir.Bu noktada,herhangi bir  dosya  menüsünde  ilerlemek  içeriğindeki  alt  
dosyaya  girmek  ve  değerini  değiştirmek  mümkündür.15 san. Kadar  herhangi bir tuşa  basmamak veya (zaman 
aşımı)  “fnc” tuşuna  basmak  suretiyle  parametre modifikasyonu  silinir ve bir  önceki  menüye dönülür. 
 
    
Cihaz  Durum  MenüsüCihaz  Durum  MenüsüCihaz  Durum  MenüsüCihaz  Durum  Menüsü    
Durum menüsünden ,her bir  kaynağın değeri   görüntülenebilir. 
Bazı  kaynaklar “dinamik”  görüntülenebilirliğe  sahiptir,örnek. Eğer  alarm mevcut  değil ise,bu  durumda  AL dosyası  
görüntülenmeyecektir. 
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DosyaDosyaDosyaDosya    KaynaklarKaynaklarKaynaklarKaynaklar    
GörüntüleGörüntüleGörüntüleGörüntüle
nebilirliknebilirliknebilirliknebilirlik    

AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    EditEditEditEdit    

AiAiAiAi    AI01 AI02 AI03 AI04   Dinamik Analog girişler // 
didididi    di01 di02 di03 di04 di05 // Dinamik Dijital  girişler // 
AOAOAOAO    tC1 AO1 AO2 AO3 // // Dinamik Analog  çıkışlar // 
dOdOdOdO    dO01 dO02 dO03 dO04 dO05 dO06 Dinamik Dijital çıkışlar // 
CLCLCLCL    HOUr dAtE YEAr    Dinamik Saat EVET 
ALALALAL    Er00 …. … … … Er99  Alarmlar // 
SPSPSPSP     // // // // // Dinamik set değeri(set) EVET 

HrHrHrHr    CP01 … CP04 Fn01 … Fn04 Dinamik 
Çalışma saati  
Kompresör / fan 

EVET 

SCSCSCSC    CP01 … CP04     Kompresör seçimi // 
Tablodan da görebileceğiniz  gibi, set değeri SP  ve zaman değiştirilip,görüntülenebilir.  
 
ProgramProgramProgramProgramlama menüsülama menüsülama menüsülama menüsü    
MeMeMeMenünününü    DosyaDosyaDosyaDosya        Alt dosyalarAlt dosyalarAlt dosyalarAlt dosyalar    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
ParametersParametersParametersParameters    Parameter CF Ui St CP Fn AL Pass CC OP Parametreler    
EUEUEUEU    EU Eu00 … … … … … … … Eu99 Alarm kaydı    
EUREUREUREUR    EUR  Alarm  kayıt reseti    

    
    
    
    
CĐHAZIN  AYARLANMASICĐHAZIN  AYARLANMASICĐHAZIN  AYARLANMASICĐHAZIN  AYARLANMASI    
ANALOGANALOGANALOGANALOG GĐRĐŞLER GĐRĐŞLER GĐRĐŞLER GĐRĐŞLER (AI3, AI4) (AI3, AI4) (AI3, AI4) (AI3, AI4)    
Cihaz,aşağıdaki  parametre  ayarları yapılarak  2 tane  analog  girişe  sahiptir: 
 
CF02CF02CF02CF02*    Analog AI3 giriş  tipi  CF07CF07CF07CF07    Analog AI4 girişi min  limit  değeri  
CF03CF03CF03CF03*    Analog AI4  giriş tipi  CF10CF10CF10CF10    Analog AI3 giriş diferansiyeli  
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CF04CF04CF04CF04    Analog AI3 girişi  max limit değeri  CF11CF11CF11CF11    Analog AI4  giriş diferansiyeli  
CF05CF05CF05CF05    Analog AI3 girişi min limit değeri  CF14CF14CF14CF14**    Analog AI3 giriş  ayarı  
CF06CF06CF06CF06    Analog AI4 girişi max limit  değeri CF15CF15CF15CF15**    Analog AI4 giriş  ayarı  

Bkz. Parametler F04..CF11  limitler  tablosu 
* Eğer AI3 ve AI4 girşleri DI olarak  ayarlı değil ise, parametre CF25 ve CF26 0 olarak  ayarlanmalıdır.Bu  parametre 
sonucunda yanlış  değerler  girilmesi,çalışmada bir takım sorunlar oluşacaktır. 
** Eğer  AI3 ve AI4 girişleri DI olarak  ayarlı  ise, parametre CF14  ve CF15  o  olarak  ayarlanmalıdır. 
***Ölçü  birimi,CF02  ve CF03 parametreleri  ve  UI22 (C°/F°) ve UI23 (Bar/Psi) parametrelerine  göre  ayarlanır. 
 
AI3 AI3 AI3 AI3 veveveve AI4AI4AI4AI4 girişleri aşağıdaki  tabloya  göre  ayarlanabilir (CF02CF02CF02CF02..CF03CF03CF03CF03): 
DeğerDeğerDeğerDeğer    TTTTiiiipppp    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
0 Hiç biri Ayarlı  sensör  yok 

1 DI Sensör  voltajsız  dijital  giriş  olarak  ayarlı. 
2 NTC NTC sensör( -50.0°C ÷ 99.9 °C) 
3 4-20mA Analog giriş 4-20 mA 
4 0-10V Analog giriş  0-10 V 
5 0-5V Analog giriş  0-5 V 

NotNotNotNotlarlarlarlar::::    Eğer bir  giriş NTC  olarak  ayarlı ise,ilgili  parametreler her   zaman “thermometre”  ikonu  ile  gösterilir. 
(UI22=0/1; U.M.= C°/F°) 
Eğer bir giriş  4-20mA, 0-10V veya 0-5V volt olarak  ayarlı ise,ilgili  parametreler U.M. =Bar eğer UI23=0 veya U.M.=Psi 
eğer UI23=1 olarak  gösterilir.  
ParametParametParametParametrererere CF04 ÷ CF07 CF04 ÷ CF07 CF04 ÷ CF07 CF04 ÷ CF07    
Girişlerin  4-20mA, 0-10V, 0-5V olarak  tariflenmesi durumunda  min.-max. Okuması skalasını  belirler. (3 ve 4 nolu 
girişler için) 
Eğer girişler  4-20mA, 0-10V, 0-5V olarak  tariflenmemiş  ise bu  parametrelerin  manası  yoktur.    
ParametParametParametParametrererere CF10 ÷ CF11 CF10 ÷ CF11 CF10 ÷ CF11 CF10 ÷ CF11    
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Analog girişler tarafından okunan değerlere eklenecek veya  çıkarılacak düzeltme  değerini  ifade  eder; bu parametre  
sayesinde cihazın  kalibrasyonu  yapılmış  olur.Eğer  giriş dijital giriş olarak  ayarlanmış ise,ilgili  düzeltme parametresi  
0 olarak  ayarlanmalıdır (diğer durumlarda dijital giriş doğru  çalışmayacaktır). 
ParametParametParametParametrererere CF14 ÷ CF15 CF14 ÷ CF15 CF14 ÷ CF15 CF14 ÷ CF15    
Analog girişlerin tariflenmesi yapılır.Eğer  giriş  dijtal giriş  olarak  ayarlı ise, CF23..CF26 parametrelerini  dikkate  alınız. 
DeğerDeğerDeğerDeğer    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    

0 Sensör  kullanılmıyor 
1 Giriş kontrol  sensörü * 
2 Çıkış  kontrol  sensörü ** 

*Eğer CF02=4-20mA, 0-10V, 0-5V  ise CF14 2 veya 3 olarak  ayarlanamaz. 
** Eğer CF03=4-20mA, 0-10V, 0-5V  ise CF15  1 olarak  ayarlanamaz. 
DIDIDIDIJJJJITAL ITAL ITAL ITAL GĐRĐŞLER GĐRĐŞLER GĐRĐŞLER GĐRĐŞLER (DI1, DI2, DI3 DI4 (DI1, DI2, DI3 DI4 (DI1, DI2, DI3 DI4 (DI1, DI2, DI3 DI4 veveveve DI5) DI5) DI5) DI5)    
EWCM  cihazı kullanıcı tarafından parametrelerle tariflenebilen  5  adet  dijital  girişten  oluşur(voltajdan  bağımsız). 
Eğer  gerekli  ise analog  girişler de,dijital  giriş  olarak  da  tariflenebilir. 
ParametreParametreParametreParametre    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
CF16…CF20 DI1 …DI5 dijital giriş ayarı 
CF23 …CF26* AI ...AI4  dijital giriş olarak ayarlanan  analog  giriş  ayarı 

* Set = 0 eğer AI1, DI olarak  ayarlı değil ise. 
ParametParametParametParametrererere CF16 ÷ CF20 and CF23 ÷ CF26 CF16 ÷ CF20 and CF23 ÷ CF26 CF16 ÷ CF20 and CF23 ÷ CF26 CF16 ÷ CF20 and CF23 ÷ CF26    
Analog  giriş  ayarları.  
 
DeğerDeğerDeğerDeğer    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
± 0 Input  pasif 
± 1 Çıkış basınç swici 
± 2 Giriş basınç  swici   
± 3…± 6 Kompresör  blok 1…4 
± 7 Oransal kompresör  kesme (inverter)   
± 8…± 11 Fan 1..4  termiği 
± 12 Oransal fan  termiği 
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± 13 Uzak On/Off 
± 14 Genel  alarm 

Kutuplar  aşağıda  açıklanmıştır:  
DeğerDeğerDeğerDeğer    TTTTipipipip    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
+ Pozitif Kontak kapalı iken  aktif 
- Negatif Kontak açık iken  aktif 

Eğer birden fazla giriş  aynı değer ile  ayarlı  ise ,sadece en yüksek idex e sahip giriş aktif  olur.    
YÜKSEKYÜKSEKYÜKSEKYÜKSEK////ALÇAK VOLTAJ DĐJĐTAL  ÇIKIŞLARALÇAK VOLTAJ DĐJĐTAL  ÇIKIŞLARALÇAK VOLTAJ DĐJĐTAL  ÇIKIŞLARALÇAK VOLTAJ DĐJĐTAL  ÇIKIŞLAR (DO1…DO6) (DO1…DO6) (DO1…DO6) (DO1…DO6)    
Cihaz 5 veya6 adet(modele  bağlı),parametrelerle  ayarlanabilir dijital  çıkışa  sahiptir.  
Dijital  çıkışlar  röle çıkışları  şeklinde  olduğu gibi (DO01…DO04 ve DO06)  veya ‘’open collector’’  şeklinde alçak  voltaj 
çıkışı (DO05) mevcuttur.Eğer gerekli ise,analog  çıkışlar  (Triac ve PWM, AO1, AO2 ve AO3) dijital  çıkış  olarak da  
ayarlanabilir. Aşağıdaki  ayarlamalara  bakınız. 
ParametreParametreParametreParametre    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
CF45… CF49 DO1… …DO5  dijital  çıkış  ayarları 
CF50* DO6  dijital çıkış  ayarı  

* 5 röle  çıkışlı modeller  için  geçerli parametre (Bu  modellerde  Triac mevcut  değildir). 
Röle çıkışı ve ‘’open collector’’ aşağıdaki  tabloya  göre  ayarlanabilir: 
DeğerDeğerDeğerDeğer    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
± 0 Çıkış  pasif 
± 1…± 4 Kompresör  1..4   
± 5 Kompresör 1 kademe 1  rölesi 
± 6 Kompresör 2 kademe 1  rölesi 
± 7 Kompresör 3 kademe 1  rölesi 
± 8 Kompresör 1 kademe 2 rölesi 
± 9 Kompresör 2 kademe 2 rölesi 
± 10 Kompresör 1 kademe 3 rölesi 
± 11…± 14 Fan  1..4 
± 15 Alarm durumu 

Kutuplar  aşağıda açıklanmıştır:  

DeğerDeğerDeğerDeğer    TipTipTipTip    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
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+ Pozitif Kontak kapalı iken aktif 
- Negatif Kontak açık  iken  aktif 

Eğer birden fazla çıkış aynı değer ile ayarlı ise çıkışlar paralel  aktif  olur. 
PWM/OPEN COLLECTOR PWM/OPEN COLLECTOR PWM/OPEN COLLECTOR PWM/OPEN COLLECTOR  ÇIKIŞLARI   ÇIKIŞLARI   ÇIKIŞLARI   ÇIKIŞLARI   AO1  AO1  AO1  AO1  VE  VE  VE  VE  AO2 AO2 AO2 AO2    
Cihazda 2  adet  PWM  veya ‘’open collector’’  olarak  ayarlanabilecek  çıkış  mevcuttur.Bu  çıkışlar  ile fan ve  
kompresörün  oransal  kontrolü  yapılabilirken (CFS   modülleri  ile),(eğer  PWM  olarak  ayarlı  ise),veya ‘’open 
collector’’(On/Off)  ayarlı ise harici bir  röle  ile  de  çalıştırılabilir. 
AO1 analog  çıkışı  her  zaman  mevcut  iken,AO2 çıkış  modele  göre  değişmektedir. (sadece  4180  modeli  için). 
ParametreParametreParametreParametre    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    U.o.M.U.o.M.U.o.M.U.o.M.    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    
CF34 AO1 analog  çıkış aktivasyonu Num 0 1 
CF35 AO2 analog  çıkış  aktivasyonu Num 0 1 
CF37 AO1  analog çıkış phase shift Num 0 90 
CF38 AO2 analog çıkış phase shift Num 0 90 
CF40 AO1 analog çıkış  pulse  uzunluğu (1 unit=69.4 µs) Num 5 40 
CF41 AO2 analog çıkış pulse uzunluğu (1 unit=69.4 µs) Num 5 40 
CF43 AO1 analog  çıkış ayarı Num -22* 24* 
CF44 AO2 analog çıkış ayarı Num -22* 24* 
CF51** AO1 dijital çıkış ayarı  Num -22* 22* 
CF52** AO2 dijital çıkış ayarı Num -22* 22* 

*16 dan 22 ye kadar  olan  değerler  kullanılmaz. 
**CF51 ve CF52 AO1 veAO2  çıkışları  dijital olarak  ayarlanır  ise verilecek  değerleri  belirtir.    
Not:Not:Not:Not: CF37..CF41 parametreleri  Triac çıkış olarak  ayarlı ise ;’’phase shift’’  olarak  girilecek  değer,çıkışa  bağlı  olan 
motorun voltaj ve akımı  arasındaki değerdir (motor katalogunda belirtilen  cosϕ  değerinden  çıkarılır). 
 
Parametre Parametre Parametre Parametre  CF34 ÷ CF35 CF34 ÷ CF35 CF34 ÷ CF35 CF34 ÷ CF35    
Triac analog çıkışın aşağıdaki mantıkta ayarlanmasına  yarar: 
DeğerDeğerDeğerDeğer    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
0 Çıkış  dijital  olarak  ayarlı 
1 Çıkış  Triac olarak  ayarlı (pulse sürücü  için) 
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ParametreParametreParametreParametre            CF37 ÷ CF38CF37 ÷ CF38CF37 ÷ CF38CF37 ÷ CF38    
Pulse çıkışı  için ‘’phase shift’’  değerini  belirler (indüktif yüklere adaptasyon için) ve  CF34=1  ve CF35=1 ise  aktiftir. 
Parametre Parametre Parametre Parametre  CF40  CF40  CF40  CF40 ÷ CF41÷ CF41÷ CF41÷ CF41    
Pulse çıkışının  süresini  belirler (1 birim=69.4 µs)  ve CF34=1  ve CF35=1 ise  aktiftir. 
ParametParametParametParametre re re re  CF43 ÷ CF44 CF43 ÷ CF44 CF43 ÷ CF44 CF43 ÷ CF44    
Triac analog  çıkışın  ayarını  belirler ve   CF34=1  ve CF35=1 ise  aktiftir.    
Triac çıkış  bir swiç gibi kullanılarak,yükler on/off tip swiçleme  veya çıkışın  modülasyonu şeklinde  de  kontrol  
edilebilir(değer 23-24).  
DeğerDeğerDeğerDeğer    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    TTTTipipipip    
0 Çıkış   pasif On/Off 
1 _ 4 Kompresör 1..4  On/Off 
5 Kompresör 1  kademe 1 rölesi On/Off 
6 Kompresör 1 kademe 2 rölesi On/Off 
7 Kompresör 1 kademe 3  rölesi On/Off 
8 Kompresör 2 kademe 1  rölesi On/Off 
9 Kompresör 2 kademe 2  rölesi On/Off 
10 Kompresör 1  kademe 3  rölesi On/Off 
11… 14 Fan   1..4 On/Off 
15 Alarm durumu On/Off 
23 Inverter fan durumu Oransal 
24 Inverter kompresör  durumu Oransal 

Parametre Parametre Parametre Parametre  CF51÷ CF52 CF51÷ CF52 CF51÷ CF52 CF51÷ CF52    
AO01 ve  AO02 çıkışlarının dijital  çıkış  olarak  ayarlanması  duru munda triflenmesini  belirlerve  CF34=0  ve CF35=0 
ise  aktiftir. 
 
TRIAC TC TRIAC TC TRIAC TC TRIAC TC  ÇIKIŞI ÇIKIŞI ÇIKIŞI ÇIKIŞI    
Belli  modellerde,cihaz yüksek  voltaj  Triac çıkış  ile  donatılmış  olupbu  çıkış fan ve/veya oransal  kompresörün  
kontrolünde  kullanılabilir. 
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Çıkış  oransal  işlemler için  ayarlanabilir (sabit  hız varyasyonu) veya  ON/OFF olarak  tariflenebilir; eğer oransal  çıkış  
olarak  ayarlandı  ise,faz(phase) parametreleri ve puls uzunluğu parametreleridaha iyi  bir  kontrol  için  düzgün  
ayarlanmalıdır.  
 
ParametreParametreParametreParametre    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    U.o.M.U.o.M.U.o.M.U.o.M.    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    
CF33 TC analog  çıkış  aktivasyonu Num 0 1 
CF36 TC analog çıkış ‘’phase shift’’  değeri Num 0 90 
CF39 TC  analog çıkış  puls uzunluğu(1 unit=69.4 µs) Num 5 40 
CF42 TC analog çıkış  ayarı Num -22 24 

Not: : : : CF36 ve CF39 parametreleri çıkış  sadece  Triac  olarak  ayarlı  ise anlamlıdır; 
ParametParametParametParametre re re re  CF33 CF33 CF33 CF33    
Triac analog çıkışı aşağıdaki şekilde  tariflenir: 
DeğerDeğerDeğerDeğer    TTTTipipipip    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    
0 Hiçbiri Çıkış pasif 
1 Triac Çıkış  Triac olarak  tarifli. 

    
ParaParaParaParametmetmetmetrererere CF36 CF36 CF36 CF36    
Indüktif  yük  durumunda Triac’ı  sürmek için  gerekli  ‘’phase shift’’  değerini  belirler;burada  girilecek  değer  ilgili  
motorun  manuelinde belirtilen  voltaj ve akım arasında  belirtilen ‘’phase  shift’’  değerini  belirler. 
    
Parametre Parametre Parametre Parametre  C C C CF39F39F39F39    
Triac  sürmek  için  belirtilecek puls uzunluğunu  tanımlar (1 unit = 69.4 µs). 
 
ParametParametParametParametre re re re  CF42 CF42 CF42 CF42    
Triac analog çıkışın  anlamını belirler.Yükleri  oransal çıkış ile  sürmek  mümkündür(değer 23-24) veya Triac’ı swiç  
olarak  kullanarak On/Off  kontrol  ile de  sürülebilir.  
PWM/’’OPEN COLLECTOR’’  ÇIKIŞLARI   AO1 VE AO2  bölümünde  CF43 – CF44  parametre açıklamalarında anlamları  
belirtilmiştir.. 
ALÇAK  ALÇAK  ALÇAK  ALÇAK   VOLTA VOLTA VOLTA VOLTAJ J J J  ANALOG ANALOG ANALOG ANALOG     AO3  AO3  AO3  AO3 ÇIKIŞIÇIKIŞIÇIKIŞIÇIKIŞI    
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Belli  modellerde ,cihaz kullanıcı parametreleri ile  ayarlanabilir 1 adet alçak voltaj analog çıkışı  ile  
ayarlanabilir.Uygulamaya  bağlı  olarak,çıkış   0-10V veya 4-20mA olarak  ayarlanabilir. 
 
AO3 AO3 AO3 AO3 ayarıayarıayarıayarı 
ParametParametParametParametrererere    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    U.o.M.U.o.M.U.o.M.U.o.M.    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    
CF27CF27CF27CF27    AO3  analog  çıkış  tipi Sayı 0 2 
CF30CF30CF30CF30    AO3 analog  çıkış  ayarı Sayı -22 24 

    
ParParParParametametametametre re re re  CF27 CF27 CF27 CF27    
AO3 analog  çıkışının  triflenmesiini  sağlar: 
DeğerDeğerDeğerDeğer    TTTTipipipip    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    NotNotNotNotlarlarlarlar    
0 0-10V Analog çıkış - voltaj  
1 4-20mA Analog çıkış - akım  
2 0-20mA Analog  çıkış - akım  

    
Parameter CF30Parameter CF30Parameter CF30Parameter CF30    
Analog çıkışın  anlamını  tarifler. Yükleri  oransal çıkış ile  sürmek  mümkündür(değer 23-24) veya Triac’ı swiç  olarak  
kullanarak 0..10V   kontrol  ile de  sürülebilir.  
PWM/’’OPEN COLLECTOR’’  ÇIKIŞLARI   AO1 ve AO2  bölümünde  CF43 – CF44  parametre açıklamalarında anlamları  
belirtilmiştir . 
KKKKOMPRESOMPRESOMPRESOMPRESÖÖÖÖR R R R  KONT KONT KONT KONTROLROLROLROL    
Cihaz bir inverterli  kompresörü kumanda  ettiği  gibi,bir veya daha  fazla homojen dijital kompresörü  kumanda  
eder.(max. 4) (CP22  parametre  ayarı ile  belirlenir CP22: 
ParametreParametreParametreParametre    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    NotNotNotNotlarlarlarlar    

CP22CP22CP22CP22    
Devre başına  kompresör 
kademe  sayısı 

0 4 
0=inverter kompresör. 
≠0=CP22 dijital kompresör sayısı. 

Dijital kompresör ile birlikte  CP23, CP24  ve CP25 parametreleri ile  kademe  ayarları  da  yapılabilir: 
ParametParametParametParametrererere    AçıklamaAçıklamaAçıklamaAçıklama    MinMinMinMin    MaxMaxMaxMax    NotNotNotNotlarlarlarlar    
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CP23CP23CP23CP23    Kompresör  kademe sayısı 1 1 4 
1=kompresörün kendisi  
≠1= CP23 - 1  kademe sayısını belirler. 

CP24CP24CP24CP24    Kompresör kademe  sayısı 2 1 3 
1= kompresörün kendisi 
≠1= CP24 – 1 kademeyi  belirler 

CP25CP25CP25CP25    Kompresör kademe  sayısı 3 1 2 
1= kompresörün kendisi  
2= Güç kademe sayısı  1’dir. 

Kontrol,emiş  sensör  değeri  ile  oransaldır(sıcaklık veya basınç kontrolü). 
Bu  durumda,AI3 analog giriş  kullanılmalıdır (yüksek çözünürlülük sensörü). 
    
Kompresörler  ve / veya  ilgili  kademeler  Triac çıkış üzerinden  direkt bağlanabilirken,bir röle veya harici  bir modül ile 
dolaylı yollardan  bağlanabilir. 
• Direkt Triac TC  çıkışı. 
• Indirekt  “PWM” çıkışı  AO1, AO2 (inverter kompresör sürmek için harici bir  modül  ihtiyacı  vardır). 
• Indirekt  4..20mA / 0..20mA / 0..10Vdc  çıkışı  AO3 (inverter kompresörü sürmek için harici bir modül  ihtiyacı  

vardır). 
• Dijital kompresörleri sürmek için röle  çıkışı (kademeli veya kademesiz). 
Bir veya birden fazla  dijital  giriş kompresör blok girişi olarak  tariflenebilir: 

• Dijital girişler DI1…DI7. 
• Eğer dijital giriş olarak  ayarlanmış ise  analog girişler AI3 …AI4. 

Inverter Inverter Inverter Inverter  kompresör kontrolü kompresör kontrolü kompresör kontrolü kompresör kontrolü    
Çalışma modu  ST02ST02ST02ST02    parametresine  bağlı olarak  çalışır.Soğutma modu St02=1,ısıtma modu St02=0. 
Đnverter kompresör  kontrol,giriş sensör  değerinin oransal  fonksiyonudur. 
Aşağıdaki diyagram kenarsal set değeri  kontrolü durumunda,sensör değeirne  bağlı olarak  kompresör hızı ile  ilgili  
fonksiyon diyagramıdır (St01=1).Merkezi set değeri durumunda  (St01=0),oransal band set değerini merkezler: 
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CP06 CP04 CP03

CP00

Speed
Cooling (St02 = 1) (St02 = 0)Heating

(%)

CP20

CP19

CP18

OFF

CP07CP05

A

B

(°C/°F/Bar/Psi)

CP06CP04CP03

CP00

CP07 CP05

A

B

 
    
    

AAAA    Minimum cut-off 
BBBB    Doyma cut-off 

 
CP08 (minimum cut-off aktivasyonu) ve CPG09 (doyma cut-off aktivasyonu) parametreleri  ile cut-off  fonksiyonu  aktif 
veya  pasif  hale  getirilir.Eğer min cut-off  pasif  edilirse,kontrol sensör  değeri set değerine aşağıdan  
ulaştığında,inverter kompresör hızı  o dan minimum  hıza doğru  ilerler.Eğer kontrol sensörü set değerine yukarıdan 
ulaşmış ise,inverter hızı  minimumdan 0’a doğru  gider.Benzer olarak  doyma cut-off  pasif ise,inverter kompresör  
hızı,sensör  değeri+oransal banda aşağıdan ulaşmış iseoransal hızdan maximum  hıza ulaşır.Eğer  sensör değeri  set 
değeri + oransal banda  yukarıdan  ulaşıyorsa,maximum ve minimum hız  arasında  regüle  olur. 
Kontrol sensör hatası  durumunda,Kontrol sensör hatası  durumunda,Kontrol sensör hatası  durumunda,Kontrol sensör hatası  durumunda, CP21 parametresinde  belirlenen hızda   inverteri  kontrol  eder. 
    
DiDiDiDijjjjital ital ital ital  kompresör ko kompresör ko kompresör ko kompresör kontrolüntrolüntrolüntrolü    
Kontrol cihazı CP10 (aktivasyon  politikası) parametresi  ile  belirlenen politika  esasına  göre  kontrol edilir. 
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Güç  kademelerinin  aktivasyonu/de-aktivasyonu,CP15 ve CP16 parametreleri ile belirlenen devreye alma ve devreden 
çıkarma  zamanlamalarına  uymak  zorundadır. 
Alarm durumunda, (ör:bir kompresörün bolk olması  durumu) güçteki herhangi bir azalma hemen hesaplanır fakat  
yine de  yukarıda  belirtildiği üzere devreye  alma  zamanları CP15  korunur. 
Çalışma modu  ST02ST02ST02ST02        paraqmetresine  bağlıdır.St02=1 soğutma modu; St02=0 ısıtma modu. 
Dijuital kompresör kontrolü giriş sensör  değerinin  fonksiyonudur.  
Kontrol cihazı ayarlanan  set değerine göre,tanımlanan sayıda kompresör  sayısını  devreye  alır. 
Devreye alınması gereken kompresör  sayısını,emiş sensör değeri ve set  değeri  arasındaki  fark  belirler; Doğal  olarak 
da, fark büyüdükçe set değerine ulaşmak  için daha  fazla sayıda kompresör devreye  alınır. 
Devreye alıması gerekli kompresör ve  sonrasındaki kademe  arasındaki sıcaklık/basınç aralığı,sistemdeki mevcut  
kompresör  sayısı ve oransal  banda  bağlıdır. 
Sensör  arızası  durumunda, aktif olacak  kademe  sayısı CP21 parametresinde  belirlenen oranda  aktif  edilir. 
Aşağıdaki grafik kenarsal set değerine bir örnektir (St01=1). Merkezi set değeri  (St01=0) olması  durumunda set 
değeri  merkeze  alınır: 

CP03 CP03

CP00

Step

3

2

1

0

CP03

CP00

n° tot. step

CP03

n° tot. step

(°C/°F/Bar/Psi)

Cooling (ST02 = 1) (ST02 = 0)Heating
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