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Montdaj ve Kullanim Aciklamalari

XC807M

Dijital Termostat

XC807M

GENEL TANIMI

XC...M serisi kontrol cihazlari paket veya paralel sistemler gibi kondenser
sistemlerinde yeralan kompresorleri ve fanlari ayni anda kumanda etmek igin
gelistiriimistir.Grupta yeralan kompresorler basit, cok kademeli veya degisik
kapasitelerde olabilir.

Kontrol nétr bélge veya oransal kontrol mantigiyla yapilir ve emis (kompresor)
alcak basing(LP) ile devre (kondenser) yuksek basing(HP) degerleri esas alinir.
Kompresor calisma saatleri 6zel bir algoritma ile dizenlenerek yukun esit
dagitiimasi saglanir.

Cihaz LP ve HP basinglarini sicaklik degerlerine gevirerek gosterir.

Cihazin 6n paneli emis ve kondenser basinclarini (sicakliklari), yiklerin ¢alisma
durumlarini, muhtemel alarmlari veya bakimla ilgili bilgileri gosterir ve bdylece
sistemin calisma durumu hakkinda tam bir bilgi aktarir.

Her yuk, aktif oldugunda kendisini durduran 6zel bir alarm girisine sahiptir.
Sistemin genel emniyetini saglamak amaciyla algak ve yiksek basing
otomatikleri icin iki ayr giris mevcuttur. Bunlar aktif hale gectiginde sistem
durdurulur.

HOT KEY vasitasi ile cihazin agilmasi asamasinda kolayca programlanabilme
olana@! mevcuttur.

Ayrica cihaz, yuklu bulunan standart Modbus RTU protokolil yardimiyla, RS485
cikisindan XJ500 merkezi goruntiileme sistemine baglanabilir.
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Alarm Log.

Kompresoér Bolumu : |

Tuslar
-
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1. @ YUKARI

Parametre kodlarini yukari dogru degistirir veya goriinen parametre degerini
arttinir. Basih tutuldugunda hiz artar.

ASAGI
Parametre kodlarini asag! dodru degistirir veya goriinen parametre degerini
azaltir. Basil tutuldugunda hizi artar.
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Set

Emis tarafi set noktasi degerini gérmek ve degistirmek icin. Normal ve
azaltiimis set degerini °C ve bar olarak gosterir.

Degeri degistirmek icin ASAGI ve YUKARI tuslarini kullaniniz.
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4, @D Prog
Programlama moduna girmek icin. Bir kez basildiginda c¢alisma
parametrelerine (oPr), iki kez basildiginda konfigiirasyon parametrelerine
(cnF) girilir. Programlama modundan ¢ikmak igin Prog tusuna tekrar
basiniz.
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MAINT
Yuklerin durumunu gérmek icin kullanilir: "Calisir" veya "bakimda". Ayrica
fanlar igin de kullanilir.
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HRS
Yuklerin ¢aligma sirelerini gosterir. Ayrica fanlar igin de kullanilir.

[Fan Bslumi : |

Tuslar

[
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1. @D YUKARI

Parametre kodlarini yukari dogru degistirir veya gériinen parametre degerini
arttirir. Basili tutuldugunda hizi artar.

[ V ] N

2. @D ASAGI
Parametre kodlarini asagi dogru degistirir veya goriinen parametre degerini
azaltir. Basih tutuldugunda hizi artar.

[N R}
3. @D set
Kondenser tarafi set noktasi degerini gérmek ve degistirmek icin. Normal ve
azaltiimis set deg@erini °C ve bar olarak gdsterir.
Degeri degistirmek icin "ASAGI" ve "YUKARI" tuslarini kullaniniz.

( PRG ]

4. @ Prog
Programlama moduna girmek igin. Bir kez basidiginda c¢alisma
parametrelerine (oPr), iki kez basildiginda konfiglirasyon parametrelerine
(cnF) girilir. Programlama modundan ¢ikmak igin Prog tusuna tekrar
basiniz.

Normal ve azaltilmi § set noktasi de gerinin gosterimi, ve
degistiriimesi (Kompresor ve fan bélimleri igin) :

NOT: Azaltilmis set degerine dahili saat veya dijital giris yardimiyla gegilir.

1. "SET"tusuna basiniz.

2. Ekranda set degeri secili birimde (°C veya bar) gérunir segili olan birimin
lambasi yanar.

3. Eger normal set degeri segili ise "N" lambas! surekli yanar, secili degilse

yanip soner.

Degeri degistirmek icin "ASAGI" ve "YUKARI" tuslarini kullaniniz.

Olguim birimini degistirmek igin "SET" tusuna tekrar basiniz.

Azaltilmis set noktasini segcmek icin "SET" tusuna tekrar basiniz. (Eger

secili ise "R" lambasi surekli yanar, segili degilse yanip soner.)

o o>

Cikig: "SET" tusuna "N" ve "R" lambalari séniinceye kadar basil tutunuz veya
30 sn. bekleyiniz.

|Programlama (kompresorler ve fanlar) :

1. "PRG" tusuna, calisma parametreleri (oPr) icin bir kez, konfiglrasyon
parametreleri (CnF) icin iki kez basiniz.
2. "YUKARI" tusuna basiniz. llk parametreler goriinecektir.

3. Parametre degerini gérmek icin "SET" tusuna basiniz. Degeri degistirmek
icin "ASAGI" ve "YUKARI" tuglarini kullaniniz.

4.  "SET" tusuna tekrar bastiginizda yeni deger kaydedilir ve bir sonraki
parametrenin kodu gorinur.

Cikig: "PRG" tuguna basiniz veya 30 sn. bekleyiniz.

Guvenlik Kodu Giri_si:

Guvenlik kodu " Pso" parametresi 0' dan farkli bir de gere ayarlandi ginda
aktif hale gelir.

1. "PRG" tusuna, calisma parametreleri (oPr) icin bir kez, konfiglrasyon
parametreleri (CnF) igin iki kez basiniz.

"YUKARI" tusuna basiniz: Ekranda "PASS" mesaji goriinecektir.

"SET" tusuna basiniz: Ekranda "0" rakami goruinecektir.

"ASAGI" ve "YUKARI" tuslarini kullanarak giivenlik kodunu ayarlayiniz.
"SET" tusuna basarak onaylayiniz.

Eger girilen kod dogru ise ekranda ilk parametreler goriinecektir, degilse
guvenlik kodu giris islemi tekrar baglar.

o ahwWN

|(:|k|§ durumlarinin gérintilenmesi :

1.  "MAINT" tusuna basiniz.
2. Ik gikisin lambasi yanip sénmeye baslar ve kompresér ekrani asagidaki
mesajlari gosterir:
¢ onbLn = ¢ikig aktif
e OFLn = ¢ikis kapall
Birden fazla kapasite kademeli kompresor icin kompresdre bagh lamba
(kirmizi) ile valflere bagdl lambalar (yesil) birlikte yanip soner.
3. Birsonraki ¢ikisin durumunu gérmek igin "YUKARI" tusuna basiniz.
4. Cikis: "MAINT" tusuna basiniz veya 30 sn. bekleyiniz.

|Bak|m suresince ¢iki  slarin pasif hale getirilmesi :

1.  "MAINT" tusuna basiniz.
2. Ik gikisin lambasi yanip sénmeye baslar ve kompresér ekrani asagidaki
mesajlari gosterir:
¢ onbn = ¢ikig aktif
e oFLn = gikis kapall

XC807M
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Birden fazla kapasite kademeli kompresor icin kompresére bagl lamba
(kirmizi) ile valflere bagh lambalar (yesil) birlikte yanip soner.
3. "YUKARI" tusuna basarak istediginiz ¢ikisi seginiz.
4. "CLEAR" tusuna 2 sn.den fazla sureyle basili tutunuz. Ekrandaki mesaj
"onLn" den oFLn ye degisir.
5. Cikig: "MAINT" tusuna basiniz veya 30 sn. bekleyiniz.

Cikis kapali sinyali

Bir cikis kapali oldugunda ona ait lamba (kirmizi ve yesil) yanip séner.

Bazi ciki slarin kapali olmasi halinde kontrol

Cikiglarin bazilari kapali ise kontrol isleminde yer almazlar. Kontrol aktif olan
cikislarla devam eder.

|Alarm Bolimi :

Tuslar

O)

Log
Bu tusa basarak alarm menusune girilir. Meydana gelmis alarm durumlarini
gormek icin "ASAGI" ve "YUKARI" tuglarina basiniz.

[ A ]
« @D YUKARI

Alarm listesini kaydirmak icin kullanihr.

[ V
. @D ASAGI
Alarm listesini kaydirmak igin kullanilir.

1

« @ CLEAR
Bu tusun basma suresine gore ve cihazdaki mendiler icinde birkag farkli
ozelligi vardir:
Standart ¢ali gma
1.  Alarm durumunda cihazin dahili alarm sesini kapatir.
2. Alarm durumunda 2 sn.den fazla basili tutulursa alarm rélesini kapatir.
3. Alarm mendsiinde
a. Gorunen alarmi silmek icin 2 sn.den fazla streyle basih tutunuz.
b. Tim alarm listesini silmek icin 10 sn.den fazla sireyle basih
tutunuz.
4.  Caligma saatleri menisiinde
a. Gorunen calisma siresini silmek i¢in 2 sn.den fazla sureyle
basili tutunuz.
5. Cikislarin durumu menusiinde
a. Ekranda goriinen c¢ikisin durumunu degistirmek igin 2 sn.den
fazla sureyle basih tutunuz. (Agiktan kapaliya v.s.)

PARAMETRE TANIMLARI

|KonfigUrasyon parametreleri — kompresor bolumi : |

UYARI: Bu parametrelerden herhangi birisinde de  gisiklik yapildi ginda cihaz
otomatik olarak kapanip acilarak yeni durumu yikler

Sistem sekli ve kontrol tipi

Bu parametreler yardimiyla, kompresor adedi ve tipi ile herbirinin kapasite sayisi
ayarlanarak sistemin sekli belirlenir.

CPnU kompresor sayisi :  Sistemde bulunan kompresor adedini verir. (1-7)
CtyP  kompresor tipi : Kompresorlerin hepsinin ayni gicte olup olmadigini
belirler.
0 = farkli kapasitelerde kompresoérler: Cihaz bu durumda nétr bolge
kontroli yapar.
1 = esdeger kompresorler: kontrol nétr bolge veya oransal aralik
seklinde olabilir.
CPSt kompresor kademesi :  (CtyP =1 ise gegerlidir.) (1-7)
Kompresdr valf sayisinin 1 fazlasina esittir. Not: Her biri 3
kademeli(CPst=3) 2 kompresdr(CpnU=2) icin réle baglantilari asagidaki
sekilde olmaldir:
Role1 Réle2 Rdile3 Riole4 Role5 Role6 Role7
8(3)A 8(3)A  B8(3)A 83)A  8(3)A  B8(3)A  B8(3A

% 7% 7% [(7 [}
144]45]46]47]48]49]50]51[52[53]54 |55 56 |57

Kom Valft % Valf2 % Komp‘ valft % valf2 %
1 Komp1 Komp1 2 Komp2@ Komp2
| | | | | |

PC1 .. PC9 kompresor glgleri (1 .. 9) : Tek kompresérlerin motor guglerinin
ayarlanmasi icin kullanilir. CtyP =0 oldugunda gecerlidir. Gli¢ degeri her
bir kompresérin giictiine gére girilir..

Montaj ve Kullanim Aciklamalari

XC807M

Or: 10, 20, 40 HP giciinde 3 kompresor igin parametreler Pc1=10,
Pc2=20, Pc3=40 olarak ayarlanmaldir.

rty Kontrol sekli:
db = nétr bolge kontrolu
Pb = oransal aralik kontrol.

nCPC  Ana kompresor aktifle stirme (no / yES): Bu fonksiyon aktif hale
getirildiginde ilk kompresor her zaman digerlerinden 6nce calismaya
baslar ve en son durur. Diger kompresorler Sty parametresine gore
devreye girer. Bu fonksiyon hem esdeger hem de farkli kapasitelerde
kompresorler igin kullanilabilir.

SEtS  Set noktasini baz alma (hassasiyet) fonksiyonu ( no / yES): Bu
fonksiyon aktif hale getirildiginde kontrol mekanizmasi, 6lgllen basing
tanimlanmis bélgenin alt sinirnndan artarak Set noktasina ulastiginda
bir kompresoru calistirir veya 6lgilen basing tanimlanmig bolgenin Ust
sinirindan azalarak Set noktasina ulastiginda bir kompreséru durdurur.
Fonksiyon devre disi birakildiginda kontrol, 6lcilen basing (sicaklik)
0610 bolgenin disinda oldugunda baglar.

Sty Siralama sekli:
rt = rotasyon: bu siralama sekli calisma suresini farkli yikler arasinda
dagrtarak calisma saatlerini dengeler.

F = sabit siralama: kompresorler sabit bir sirayla devreye girip ¢ikar.

FtyP Freon gaz tipi : Sistemde kullanilan gazin tipini belirtir.
r22=R22, r404=R404A, 507=R507, 134=R134a, r717=r717 (Amonyak)

Emis sensort konfigtrasyonu

Pbc Sensor segimi :

Cur= 4+20 mA sensor; ntc = NTC sensor.

PA04 4 mA okuma de geri ayarl : (Pbc= Cur oldugunda gecerlidir.) 4 mA
sinyale karsilik gelecek degerdir, emis sensorii (0+30 bar) tarafindan
iletilir.

UYARI: Mutlak basinca karsilik gelecek bir deger giriniz. Eger sensor
nisbi basinci élgliyorsa aralidi 1 bar arttirarak giriniz.

Or: PPO7 mutlak basing sensorii, élgiim araligi 0.5+8.0 bar. PA04=0.5;
PA20=8.0.

PP30 nisbi basing sensoru, 6lgum araligi 0+30 bar. PA04=1; PA20= 31.

PA20 20 mA okuma de geri ayari : 20 mA sinyale karsilik gelecek degerdir,
emis sensorii (0+30 bar) tarafindan iletilir. PAO4' TEKI UYARIYA
BAKINIZ.

CAL Emig sensori kalibrasyonu :  (-1.00+1.00)

Diger giri slerin konfigirasyonu

SEP Algak basing anahtari polaritesi
0= voltaj kesildiginde alarm
1= voltaj geldiginde alarm

rSIP  Azaltilmi g set noktasi giri §i polaritesi
0= devre agik oldugunda azaltiimig set aktif.
1= devre kapali oldugunda azaltiimis set aktif

LLI Likit seviyesi giri si polaritesi
0= voltaj kesildiginde alarm
1= voltaj geldiginde alarm

ALIP Kompresorler ve fanlar icin alarm giri i polaritesi
0= voltaj kesildiginde alarm
1= voltaj geldiginde alarm

StPP Valf ¢ikiglari polaritesi : Kapasite kontrol valflerine ait cikislarin
polaritesi. Kapasite kontrol valflerine baglanmis rélelerin durumunu
belirler (sadece esit kapasitede ve kapasite kademeli kompresorlerde
gecerlidir).
0= aclik kontak durumunda valf aktif
1= kapal kontak durumunda valf aktif

oFF Cihazi kapatma fonksiyonu aktifle ~stirme (no / yES): Parametre "yES"
olarak ayarlandiginda cihaz hemen kapanir. Ekranda yanip sénen
"OFF" mesajl gorindr.
Cihazi tekrar agmak icin kompresor boélumindeki SET tusuna birkag
saniye sureyle basil tutunuz.

3.1.1 Guvenlik kodu

PSc : Konfigurasyon parametrelerine erisim icin gerekli guvenlik kodu (0+255).
"0" degeri girildiginde guvenlik kodu iptal edilir.

|Qal|§ma parametreleri — kompresor bolimi : |

Tarih ve saat

Prl : dakika ayari (0+59)

HoUr : saat ayari (0+23)

dAy : giin ayar (0+31)

ndAy : haftanin guinu ayari (1=Pazar; ...; 7=Cumartesi)
Mont : ay ayari (0+12)

yAr : yil ayari (2000+2099)

Olciim birimi ve kontrol tip

dEU : gosterimde kullanilacak birim ayari.(0=Bar; 1=°C). dEU parametresi ayrica
Pbd, LSE, HSE, LAL, HAL parametreleri icin gecerli olacak birimi de
ayarlar.

XC807M
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Pbd oransal aralik veya nétr bolge geni  sligi : (0.10+5.00 bar). Aralik (ya da
bolge) hedeflenen set degerine gore sinirlari ile birlikte simetriktir:
set+Pbd/2 ... set-Pbd/2.

onon: ayni kompresorun iki ardisik kalkisi arasindaki minimum sire (0+255
dak.)

oFon: ayni kompresdriin durmasi ile bir sonraki kalkisi arasindaki minimum sure
(0+255 dak.)

Not: onon genellikle oFon' dan buyuktur.

Cdn: don ve doF degerlerinin tum kompresorler igin esit veya farkli olmasini

belirler.

YES: don ve doF tim kompresorler icin esittir.

no: don ve doF her kompresor igin farklidir. Bu durumda kompresoér

sayisi kadar don1, don2, ... ve doF1, doF2, ...parametreleri gegerlidir.
donl: ilk kompresorun kalkisi ile bir sonraki kompresor arasindaki geciktirme

suresi (Cdn=no ise gecerlidir). (0+255 sn)

don7: vyedinci kompresorin kalkisi ile bir sonraki kompresor arasindaki
geciktirme suresi (Cdn=no ise gecerlidir). (0+255 sn)

doF1: ilk kompresérin durmasi ile bir sonraki kompresor arasindaki geciktirme
suresi (Cdn=no ise gegerlidir). (0+255 sn)

doF7: yedinci kompresérin durmasi ile bir sonraki kompresoér arasindaki
geciktirme suresi (Cdn=no ise gecerlidir). (0+255 sn)

don: iki farkl kompresorin kalkisi arasindaki geciktirme siresi (Cdn=YES ise
gegerlidir). (0+255 sn)

doF: iki farkl kompresériin durmasi arasindaki geciktirme siresi (Cdn=YES ise
gecerlidir). (0+255 sn)

donF: herbir kademenin minimum caligsma suresi (0+255 sn)

FdLy: "don" gecikmesini ilk kalkis icin de gecerli yapar. Aktif yapildiginda
kademenin kalkigini "don" deg@eri kadar geciktirir. (0= "don" kapali; 1=
"don " aktif)

FdLF: "doF" geciktirmesini ilk durma icin de gegerli yapar. Durma sinyalinin
alinmasi ile kademenin durmasi arasinda "doF" kadar gecikme saglar.
(0= "doF" kapali; 1= "don" aktif)

odo Cihazin ilk ¢ali smasinda kontrol gecikmesi :  Cihaz ilk acildiginda bu
parametrede belirtilen siire gectikten sonra galismaya baslar. (0+255
sn.)

Calisma ve azaltiimi s set noktasi

LSE Minimum set de geri (PAO4 — HSE): Set noktasinin ayarlanabilecegi en
disuk degeri belirler. Son kullanicinin yanhs degerler girmesini
onlemek icindir.

HSE Maksimum set de geri (LSE — PA20): Set noktasinin ayarlanabilecegi en
ylksek degeri belirler.

StrS  Azaltlmi g set degeri baglangic zamani (0+23 saat): Azaltimis set
noktasi slresinin ¢alismaya baslayacagi saati belirler.

SPrS Azaltimi g set de geri biti § zamani (0+23 saat): Azaltimig set noktasi
suresinin bitecegi saati belirler.

RSd1 Azaltilmi s set de geri Pazar igin durumu
(no= azaltilmis set kapali; yES= azaltimis set aktif)

RSd7 Azaltilmi s set de geri Cumartesi igin durumu
(no= azaltiimis set kapali; yES= azaltiimis set aktif)
Not: RSdl1=Pazar; RSd2=Pazartesi; ... ; RSd7=Cumartesi.

Alarmlar

UAro Aro parametresinin birimi :
(min= dakika; Hour= saat)

Aro  Alarm durumu gdérmezden gelme :  Alarm rdlesi kapali iken alarmin
susturulmasini miteakip gegecek sirenin ayari. Bu sure sonunda eger
alarm durumu devam ediyorsa role ve dahili alarm tekrar aktif hale
gelir.

(0+255 dak/saat; O=surekli agik; 255=surekli kapalr)

PAo Baslangigta alarm sensorini devre di g1 tutma : Cihazin ik agildigi
andan alarm sinyali alinmaya baglanincaya kadar gececek siire (0+255
dak). Bu sire iginde basin¢ sinirlar disina ¢ikarsa tum kompresorler
cahsir.

LAL Algak basing alarmi : (set de@erine gére 0.01+30.0). SET-LAL degerine
ulagildiginda "A03C" alarmi aktif olur. (Muhtemelen tAo gecikme
suresinden sonra)

HAL  Yiksek basing alarmi : (set degerine gore 0.01+30.0). SET+HAL
degerine ulasildiginda "A04C" alarmi aktif olur. (Muhtemelen tAo
gecikme slresinden sonra)

tAo  Algak ve yiuksek basing alarm gecikmesi : (0+255 dak.) alarm
durumunun olusmasi ile alarmin verilmesi arasinda gececek sire.

SEr Servis talebi :  (1+9999 saat) "A14C" bakim ¢agri mesajinin verilmesi igin
gerekli calisma saati degeri.

PEn Algak basing otomati gi midahale sayisi : (0+15) algak basing otomatigi
PEI stresi icinde PEn sayisi kadar aktif olursa cihaz Kkilitlenir.
Otomatigin her aktif olmasinda tim kompresérler durdurulur.

PElI  Basing otomati gi mudahale suresi (0+15 dak.) algak basing
otomatiginin midahale sayisinin kaydedilecegi, PEn parametresine
bagh sure.

CPP Sensor arizasi durumunda kompresorlerin yonetimi (A01C):
0= ariza aninda ¢alisan kaynaklar devam eder.
1= kaynaklar SPr ve PoPr parametrelerine gore devreye girer.

SPr Sensor arizasinda devreye girecek kademe sayisi :
(0+CpnU) Sadece CtyP = 1 oldugunda kullanilir.

PoPr Sensoér arizasinda devreye girecek kapasite :  (0+255) Sadece CtyP=0
oldugunda kullanihr.

Kullanim ara birimi

rELP Emig basinci gosterimi :
AbS = mutlak basing
rEL = nisbi basing, bu durumda mutlak deger 1.02 bar azaltilir.
Loc Tus kilidi :
no= tuslar agik
yES= tuslar kilitli
dLl Data kaydi icin kayit arali g1 : (1+60 sn.)
Adr Kontrol cihazi adres kodu :  (1+247)
Pso Caligsma parametreleri igin guvenlik kodu :  (0+255)

|Konfig[]rasyon parametreleri — fan bolimu :

UYARI: Bu parametrelerden herhangi birisinde de  gisiklik yapildi ginda cihaz
otomatik olarak kapanip agilarak yeni durumu yukler

Sistem sekli
nFn Fan sayisi : sistemde kullanilan fan adedi. (0 .. 4)

Kondenser sensori konfigiirasyonu

Pbc Sensor segimi :

Cur= 4+20 mA sensor; ntc = NTC sensor.

PA04 4 mA okuma de geri ayari : (Pbc= Cur oldugunda gecerlidir.) 4 mA
sinyale karsilik gelecek degerdir, emis sensorii (0+30 bar) tarafindan
iletilir.

UYARI: Mutlak basinca karsilik gelecek bir deger giriniz. Eger sensor
nisbi basinci élgliyorsa aralidi 1 bar arttirarak giriniz.

Or: PP07 mutlak basing sensorii, élgiim araligi 0.5+8.0 bar. PA04=0.5;
PA20= 8.0.

PP30 nisbi basing sensoru, 6lguim araligi 0+30 bar. PA04=1; PA20= 31.

PA20 20 mA okuma de geri ayari : 20 mA sinyale karsilik gelecek degerdir,
emis sensorii (0+30 bar) tarafindan iletilir. PA04' TEKI UYARIYA
BAKINIZ.

CAL Emisg sensori kalibrasyonu :  (-1.00+1.00)

Diger giri slerin konfigtirasyonu

SEP Yuksek basing anahtari polaritesi
0= voltaj kesildiginde alarm
1= voltaj geldiginde alarm

Guvenlik kodu

PSc : Konfigurasyon parametrelerine erisim icin gerekli guvenlik kodu (0+255).
"0" degeri girildiginde guvenlik kodu iptal edilir.

|Qal|§ma parametreleri — fan bolimd : |

Fanlarin Yonetimi

dEU : gosterimde kullanilacak birim ayari.(0=Bar; 1=°C). dEU parametresi ayrica
Pbd, LSE, HSE, LAL, HAL parametreleri icin gecerli olacak birimi de
ayarlar.

Pbd oransal aralik veya nétr bolge geni  sligi : (0.10+5.00 bar). Aralik (ya da
bélge) hedeflenen set degerine gore sinirlari ile birlikte simetriktir:
set+Pbd/2 ... set-Pbd/2.

don: iki farkli fanin ¢alismasi arasindaki geciktirme siresi (0+255 sn)

doF: iki farkh fanin durmasi arasindaki geciktirme suresi (0+255 sn)

rot fanlarin devreye giri § sirasi :
0= sabit siralama: fanlar sabit sirayla devreye girip ¢ikar.
1= rotasyon: bu siralama sekli ¢alisma suresini farkl yukler arasinda
dagitarak ¢alisma saatlerini dengeler.

Set noktasi

LSE Minimum set de geri (P04 — HSE): Set noktasinin ayarlanabilecegi en
dustk degeri belirler. Son kullanicinin yanhs degerler girmesini
onlemek icindir.

HSE Maksimum set de geri (LSE — P20): Set noktasinin ayarlanabilecegi en
yuksek degeri belirler.

Alarmlar

LAL Algak basing alarmi : (set de@erine gore 0.01+30.0). SET-LAL degerine
ulagildiginda "A03C" alarmi aktif olur. (Muhtemelen tAo gecikme
siresinden sonra)

HAL  Yiksek basin¢ alarmi : (set degerine goére 0.01+30.0). SET+HAL
degerine ulagildiginda "A04C" alarmi aktif olur. (Muhtemelen tAo
gecikme suresinden sonra)

tAo Algak ve yuksek basing alarm gecikmesi : (0+255 dak.) fan bdluminde
alarm durumunun olugsmasi ile alarmin veriimesi arasinda gegecek
siire.

PEn Yiksek basing otomati gi mudahale sayisi : (0+15) yiksek basing
otomatigi PEI suresi igcinde PEn sayisi kadar aktif olursa cihaz kilitlenir.
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dixell

Otomatigin her aktif olmasinda tum kompresorler durdurulur ve tim
fanlar caligtirihir.

PElI Basin¢c otomati §gi mudahale suresi : (0+15 dak.) yiksek basing
otomatiginin midahale sayisinin kaydedilecegi, PEn parametresine
bagh sure.

FPP Sensor arizasi durumunda fanlarin yonetimi (AO1F)
0= ariza aninda ¢alisan kaynaklar devam eder.
1= kaynaklar FPr parametresine gore devreye girer.

FPr Sensor arizasinda devreye girecek kademe sayisi :

(0+nFn).

Guvenlik kodu

Adr Kontrol cihazi adres kodu :
PSo

(1+247)
: calisma parametrelerine erisim icin gerekli guvenlik kodu (0+255). "0"
degeri girildiginde glvenlik kodu iptal edilir.

Montdaj ve Kullanim Aciklamalari

Parametreler arasindaki ba glantilar : |

CtyP parametresi

Degeri Gorlinen parametreler  |Gizlenen parametreler
CtyP =0 CP1, ..., CPx, PoPr CPSt, rty, sty, SPr
CtyP =1 CPSt, rty, sty, SPr CP1, ..., CPx, PoPr

Cdn parametresi

Degeri Gorunen parametreler  |Gizlenen parametreler
Cdn=0 don, doF doni, ..., donx, doF1, ...
doFx.
cdn =1 doni, ..., donx, doF1, ..., don, doF
doFx.

x = CPnu parametresinin degeridir.

HOT-KEY ANAHTARI KULLANIMI

|Cihazdan HOT-KEY'e yiiklemek igin:

1. Bir cihazi tuslari kullanarak programlayiniz.

2. Cihaz agik durumdayken HOT-KEY anahtarini yuvasina yerlestiriniz ve
YUKARI ok tusuna basiniz, ekranda "uPL" mesaji gorinir ardindan "End"
mesajl yanip sénmeye baslar.

3. SET tusuna basiniz. "End" mesaji sabit olarak gérindar.

4, Cihazi kapatiniz, HOT-KEY' i ¢ikattiktan sonra tekrar aginiz.

Not: "Err" mesaji hatali programlama durumunda gérunidr. Bu durumda, eger
programlamayi yeniden yapmak isterseniz YUKARI ok tusuna basiniz veya
HOT-KEY' i ¢ikartarak islemi kesiniz.

HOT-KEY'den cihaza yuklemek igin:

1. Cihazi kapatiniz.

2. Programlanmis HOT-KEY anahtarini yuvasina yerlestirdikten sonra
cihazi tekrar aginiz.

3. HOT-KEY' de yeralan parametre listesi otomatik olarak cihazin bellegine
ylklenir, bu esnada ekranda "doL" mesaji ardindan "End" mesaji yanip
soner.

4, 10 sn. sonra cihaz yeni parametrelerle tekrar calismaya baslar.

5. HOT-KEY'i ¢ikartiniz.

Not: "Err" mesaji hatali programlama durumunda gérunidr. Bu durumda, eger

programlamayi yeniden yapmak isterseniz cihazi kapatip tekrar aciniz veya
HOT-KEY' i ¢ikartarak islemi kesiniz.

KONTROL SEKLI

|OLU BOLGE KONTROLU

Olgiilen basing (sicaklik) degeri 6li bolge iginde ise cihaz o anda agik ve kapali
olan cikiglarin durumunu aynen muhafaza eder.

Basing (sicaklik) degeri 6li bolge disina giktiginda kontrol baslar. Eger basing
SET+Pbd/2' den buyikse vyikler don ve doF parametrelerinde verilen
gecikmelere gore devreye girer. Bir yik eger onon, oFon, donF bekleme
sureleri dolmussa caligir.

Basing (sicaklik) degeri 61U bolgeye tekrar girdiginde kontrol islemi durur.

Or: Olii bolge kontrolii, 3 adet egdeger, kapasite kontrolsiiz kompresérli sistem
CPnu = 3 (3 adet kompresor)

CtYP =1 (esde@er kompresorler)

CPSt = 1 (her kompresor icin 1 kademe)

rtY = db (610 bdlge kontroll)

StY = rot (rotasyonlu ¢alisma)

FdLy = no (denge durumunu miteakip ilk calismada don gecikmesi aktif degil)
FdLF = no (denge durumunu miteakip ilk caismada doF gecikmesi aktif degil)
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Basing
Kompresor devreye alma alani
Set + (Pbd/2) "
Olii Bdlge
Set
7 \ Zaman
Set - (Pbd/2)
Kompresor Kompresor devreden gikartma alani
Durumu
c10n
c2 On
on :
c3 [
Geciktirme R
Fonkiyonu a 4 don don Zaman
doF doF | doF

Zaman

|ORANSAL BOLGE KONTROLU

Kontrol arahdl (Pbd) asagidaki formile goére kademe sayisi kadar bolime
ayrilabilir.

Kademe sayisi = Cpnu x CPSt (kompresor sayisi x kademe sayisi)

Devreye giren kademe sayisi dlgllen basing (sicaklik) degeri ile orantilidir: Bu
deger hedef SET deg@erinden uzaklasarak degisik bolgelere girerse kompresorler
devreye girer, SET degerine yaklastikga devreden ¢ikar.

Bu durumda eger olgulen basing (sicaklik) kontrol bolgesinin Ustiinde ise tim
kompresorler devrededir, altinda ise tim kompresorler devre disi olur.

Algoritma yikleri her bir yikun calisma surelerine gére devreye alir veya
devreden ¢ikartir., bdylece yiklerin ¢calisma sureleri dengelenir.

Or:

CPnu = 4 (4 kompresor)

CtYP =1 (esdeger kompresorler)

CPSt = 1 (her kompresor igin 1 kademe)

rtY = Pb (oransal bolge kontroli)

StY = rot (rotasyonlu calisma)

FdLy = no (denge durumunu miiteakip ilk calismada don gecikmesi aktif degil)
FdLF = no (denge durumunu muteakip ilk calismada doF gecikmesi aktif degil)

A
TUM YUKLER DEVREDE

Set+Pbd/2
Set+Pbd/4 \

SET AN |,

—_——

E DISI

Set-Pbd/4 /
Set-Pbd/2 7

°HL—

c2

m
)

TUM YUKLER

I

Cc3

cs .

1 |ttt

o Ifit,
doF “_}

-

XC807M



dixell Montaj ve Kullanim Agiklamalari XC807M

1-2 : Alarm rélesi :  Normalde agik, alarm durumu olustugunda ve
|Ba§|ant| semasi : | cihaz kapatildiginda kapanir.
- ~ 3-4 : Emniyet rélesi :  Normalde agik, cihaz kontrol etmedigi veya
XC807M ;& kapal oldugu durumlarda kapanir.
P §§ 5-6 : Algak basing otomati  gi giri i : Ayni voltajda yiklerin girisi. Girig
Rolesi  Rolesi =25 kontaklar kapali oldugunda (SEP=1) veya agik oldugunda
[ = (SEP=0) galigtirilir.
[1]2]3]4a[5 6 [7]8 ]9 10] \11\12\13\1,4\}5\1,6\1,7\18\19‘20‘ 7-6 : Yiksek basing otomati g giri gi : Ayni voltajda yiiklerin girigi.
‘ J ‘ ‘ ‘ Ve B g Girig kontaklar kapall oldugunda (LLI=1) veya acik oldugunda
IRt :Li‘,m,%“;sgﬂ (LLI=0) caligtirilir.
Besleme 1A Hatimoctir "1 nte o+ - 6-8 : Likit seviyesi giri si : Ayni voltajda yiiklerin girisi. Kontaklar
T T T icin seri glkis Sensar \od bus RS 485 &
Algak basing otm. Likit seviyesi Azaltimis kapa" oldugunda gal|‘§t|r|I|r.
alam ginsi % alam gisi Setgirsi 9-10 - Kontaklarin beslemesi.
T e 13-14 : Azaltilmi g set noktasi : Serbest voltaj girisi. kontaklari agip
(rSIP=0) kapatarak (rSIP=1) giris ¢ahstirilir.
[22]23]24]25]26]27]28[29[30[31]32[33[34 35 | 14-15 : Emig NTC sensorii giri si (Pbc=ntc)
l ‘ ‘ ‘ ‘ 14 -16 : Kondenser NTC sensoru giri - si (Pbc=ntc)
Dij. L D, Dj L Dij {L Dj, (L Dij L D 15-17 : Emig 4+20 mA sensor giri gi (Pbc=Cur)
Besleme Gﬂ“"lzf eits TGQW TG‘TPIT ety TGiGW 'ITG‘,“ 7 16-17 : Kondenser 4+20 mA sensér giri i (Pbc=Cur)
18 — 19 — 20 : RS485 seri ba glantisi icin ¢iki glar
22..35 : Kompresor ve fanlarin korunmasi igind  ijital giri gler :
CKS1 CKIS2 CKS3 CKS4 CKS5 CKS6 CKS7 Herhangi bir dijital girig aktif hale gegctiginde ilgili ¢ikis kapatir.
(9A  BGA  BBA  B3A  BBA  BBA  8(GA 44 ...57 : Kompresor ve fanlar igin ayarlanabilir ~ role ciki glari :
? ? ? ? ? 9 ? Cikislarda soldan baglayarak kompresérlere fanlara gére éncelik
[44]45]46]47]48]49]50]51]52[53]54]55]56 [57] aninir
‘ ‘ ‘ l ‘ J ‘ ‘ ‘ ‘ Or: CpnU=4, FnF=3. Bu durumda kontaklar su sekilde tahsis
Bosleme | YO [/ YK [] Yd [ Yok [) Yok [ Yo ) vk edilir: o ) o )
44 — 45: birinci kompresor, 46 — 47: ikinci kompresor, 48 — 49:
Ggtincti kompresor, 50 — 51: dordiincti kompresor;
52 — 53: birinci fan, 54 — 55: ikinci fan, 56 — 57: tglincu fan.

Alarm Listesi

KOD TANIMI ROLELERIN DURUMU
ErOL Alcak basing otomatigi alarmi Kompresorler: Kapali; Fanlar: degisiklik yok; Alarm: Acik.
ErOH Yiksek basinc otomatigi alarmi Kompresorler: Kapali; Fanlar: agik; Alarm: Acik.
A01C Emis sensori alarmi Kompresorler: CPP, SPr veya PoPr parametrelerine gore; Alarm: Acik.
AO1F Kondenser sensoéru alarmi Fanlar: FPP veya FPr parametrelerine gore; Alarm: Agik.
A02C Kompresor dijital giris alarmi Dijital girise bagh kompresér durur; Alarm: Agik
AO02F Fan dijital girig alarmi Dijital girise bagl fan durur; Alarm: Agik
A03C Emis dusik basing alarmi Alarm: acik; Diger cikislarda degisiklik yok.
AO3F Kondenser disiik basing alarmi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
A04C Emis yiksek basing alarmi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
AO4F Kondenser yiksek basing alarmi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
A05 Likit seviyesi alarmi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
A11L Bilgi saat alarmi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
Al1lF Saat hatasi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
A13L EEPROM veri bilgisi gecerli degil Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
A13F EEPROM kesildi (servis) Alarm: acik; Servise haber veriniz!
A14C Kompresdr bakimi cagrisi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
Al4F Fan bakimi ¢cagrisi Alarm: acik; Dider cikislarda degisiklik yok.
istenen
Kodu Tanimi Ayar Arali g1 (°C/bar) Deger
SET_N [ Kompresorler i¢in normal set degeri (kompresor bélimiinde) LSE + HSE
SET_R [ Kompresorler i¢in azaltiimis set degeri (kompresor bélumiinde) LSE + HSE
SET_N [ Fanlari¢in normal set degeri (fan bélimiinde) LSE + HSE
SET_R | Fanlar icin azaltlmis set degeri (fan b6lumiinde) LSE + HSE
Kompresor boliimii - Konfiglirasyon parametreleri
CPnuU Kompresor adedi 0+7
CtYP Kompresor tipi 0+2
CPSt Kompresor kademe sayisi (kapasite kontrol() 1+7
Pc1® | 1. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
pc2' | 2. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
PC3' | 3. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
PC4 "' | 4. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
PC5" | 5. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
PC6 "' | 6. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
PC7' | 7. kompresériin giicii (HP) 0+ 255
134 Kontrol sekli (nétr bolge veya oransal aralik) db: nétr bélge kontroli, Pb: oransal aralik kontrol
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dixell Montaj ve Kullanim Agiklamalari XC807M
istenen
Kodu Tanimi Ayar Aral gi Deger
nCPC 1. kompresorii ana kompresor olarak goérevlendirme aktivasyonu no: aktif degil, YES: aktif
SEtS Kadem_gyi set degerinde devreye alma veya durdurma (notr bolge no: akiif degil, YES: akiif
kontroliinde)
StY Kompresor siralama sekli YES: rotasyon; no: sabit siralama
FtYP Freon gaz cinsi r22: R22, r404: R404A, 507: R507, 134: R134a, r717: Amonyak
PbC Kompresor sensorii secimi Cur: 420 mA sensor; ntc: NTC sensor
PA04 > | 4 mA okuma degeri ayari (kompresor sensoril igin) 0,00 + 31,00 bar
PA20 * | 20 mA okuma degeri ayari (kompresor sensori igin) 0,00 + 31,00 bar
CAL Kompresor senséri kalibrasyonu -1,00 + 1,00 bar; -10,0 + 10,0 °C
SEP Alcak basing otomatigi girisi (LP) polaritesi 0: Voltaj yoksa giris akiif; 1: Voltaj varsa giris aktif
rSIP Azaltilmis set degeri girisi polaritesi 0: Acilinca giris aktif; 1: Kapaninca giris aktif
LLI Likit seviye girisi polaritesi 0: Voltaj yoksa giris akitif; 1: Voltaj varsa giris aktif
ALIP Kompresor ve fanlar igin alarm girisi polaritesi 0: Voltaj yoksa giris aktif; 1: Voltaj varsa giris aktif
StPP Valf cikiglari polaritesi 0: Roéle acilinca giris aktif; 1: Role kapaninca giris aktif
OFF Cihazi kapatma fonksiyonu aktivasyonu no: aktif degil, YES: aktif
PSC Konfigiirasyon parametreleri guvenlik kodu (kompresoérler igin) 0 + 255 (0= giivenlik kodu yok)
Kompresor boliimii - Galigma parametreleri
Prl Dakika ayari 1+59
HOur Saat ayari 0+23
dAY Ayin kaginci guni olduguna dair ayar 1+31
e ot - Cuna, ot e
Mnth Ay ayari 0+12
YAr Yil ayari 2000 + 2099
dEU Gosterimde kullanilacak 6lgiim birimi bar: bar, °C: °C
Pbd Oransal aralik veya nétr bélge genisligi 0,10 + 5,00 bar; 0,1 = 30,0 °C
OnOn | Ayni kompresérin iki ardisik kalkisi arasindaki minimum siire 0 + 255 dakika
OFOn | Ayni kompresdrun durmasi ile bir sonraki kalkisi arasindaki minimum siire 0 + 255 dakika
Cdn "don" ve "doF" degerlerinin tim kompresorler igin esit olma durumu no: esit degil, YES: esit
donl ® | 1. kompresorle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
don2 ® | 2. kompresorle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
don3 ® | 3. kompresoérle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
don4 ® | 4. kompresorle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
dons ® | 5. kompresorle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
don6 ® | 6. kompresorle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
don7 ® | 7. kompresoérle bir sonrakinin kalkisi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF1® |1. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF2 ® | 2. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF3® | 3. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF4 ® | 4. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF5 ® | 5. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF6 ° | 6. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
doF7 % | 7. kompresorle bir sonrakinin durmasi arasindaki geciktirme suresi 0 + 255 saniye
don Iki farkli kompresériin kalkigi arasindaki geciktirme siresi 0 + 255 saniye
doF Iki farkli kompresoriin durmasi arasindaki geciktirme siresi 0 + 255 saniye
donF Herbir kademenin minimum calisma siiresi 0 + 255 saniye
FdLY "don" geciktirmesinin ilk kalkis icin de gecerli olma durumu no: gecerli degil; YES: gegerli
FdLF "doF" geciktirmesinin ilk durma i¢in de gegerli olma durumu no: gecerli degil; YES: gegerli
odo Cihazin ilk calismasinda kontrol gecikmesi 0 + 255 saniye
LSE Kompresdr minimum set degeri PbC= Cur_ise PAO4 + HSE
PbC= ntc ise -50°C + HSE
HSE Kompresdr maksimum set degeri PbC= Cur_ise LSE + PA20
PbC= ntc ise LSE +110°C
StrS Azaltiimig set degeri baglangi¢ zamani 0 + 23 saat
SPrs Azaltilmis set degeri bitis zamani 0 + 23 saat
rSdl Azaltilmis set uygulamasini Pazar giini igin aktiflestirme no: aktif degil; YES: aktif
rSd2 Azaltilmis set uygulamasini Pazartesi giini icin aktiflestirme no: aktif degil; YES: aktif
rSd3 Azaltilmis set uygulamasini Sali guini icin aktiflestirme no: aktif degil; YES: aktif
rSd4 Azaltilmis set uygulamasini Carsamba giinii icin aktiflestirme no: aktif degil; YES: aktif
rSd5 Azaltilmis set uygulamasini Persembe giini igin aktiflestirme no: aktif degil; YES: akitif
rSdé Azaltilmis set uygulamasini Cuma guni igin aktiflestirme no: aktif degil; YES: aktif
rSd7 Azaltilmis set uygulamasini Cumartesi giini igin aktiflestirme no: aktif degil; YES: akitif
UAro "Aro" parametresi i¢in 8lcim birimi min: dakika; HrS: saat
Aro Gegici alarm susturma siiresi 0 + 255 dakika / saat
PAO Cihaz ilk ¢alistiginda alarm sinyalini devre digi birakma 0 + 255 dakika
LAL Disik basing (sicaklik) alarmi (kompresérler igin) 0,01 + 30,00 bar /0,1 + 100 °C
HAL Yiksek basing (sicaklik) alarmi (kompresérler igin) 0,01 + 30,00 bar /0,1 + 100 °C
tAO Disik ve yiiksek basing (sicaklik) alarmi gecikmesi 0 + 255 dakika
SEr Bakim icin gececek calisma siresi 1 +9999 saat (10 saat ¢cézunurlik)
PEn Alcak basing otomatigi girisi aktivasyon sayisi 0+15
PEI Alcak basing otomatigi girisi aktivasyon araligi 0 + 15 dakika
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1: Kompresorler "SPr" ve "PoPr " parametrelerine gore calisir.

dixell Montaj ve Kullanim Agiklamalari XC807M
istenen
Kodu Tanimi Ayar Aral gi Deger
CPP Sensor arizasi durumunda kompresorlerin yonetim sekli 0: Alarm durumunda tim komprels?rler devrededir.

SPr Sensor arizasinda devrede olacak kompresor sayisi 0+ CPnU

PoPr © | Sensér arizasinda calisacak kapasite orani 0+ 255

rELP Emis sensori icin basing gdsterimi AbS: Mutlak basing; rEL: Nisbi basing
LOC Tus kilidi no: tuslar acik; YES: tuslar kilitli

Adr Seri adres bilgisi

1+247

PSo Calisma parametreleri giivenlik kodu (kompresérler igin) 0 + 255 (0= glivenlik kodu yok)
Ptb Parametre tablosu kodu (sadece okunur) -
rEL Cihazda yukli yazilim versiyonu bilgisi (sadece okunur) --

Fan boliimii - Konfigiirasyon parametreleri

nFn Fan adedi 0+4

PbC Kondenser sensoéril segimi Cur: 420 mA sensor; ntc: NTC sensor

P04 4 mA okuma degeri ayari (kondenser sensori igin) 0,00 + 30,00 bar

P20 20 mA okuma degeri ayari (kondenser sensori igin) 0,00 + 40,00 bar

CAL Kondenser sensérii kalibrasyonu -1,00 + 1,00 bar; -10,0 + 10,0 °C

SEP Yiksek basing otomatigi girisi (HP) polaritesi 0: Voltaj yoksa giris akitif; 1: Voltaj varsa giris aktif
PSC Konfigirasyon parametreleri giivenlik kodu (fanlar icin) 0 + 255 (0= glivenlik kodu yok)

Fan béliimii - Galigma parametreleri

dEU Gosterimde kullanilacak 6lguim birimi bar: bar, °C: °C
Pbd Oransal aralik veya nétr bolge genisligi 0,10 + 5,00 bar; 0,1 + 30,0 °C
don Iki farkli kompresoriin kalkigi arasindaki geciktirme siresi 0 + 255 saniye
doF iki farkl kompresériin durmasi arasindaki geciktirme siiresi 0 + 255 saniye
rot Fanlarin siralama sekli YES: rotasyon; no: sabit siralama
LSE Fan minimum set degeri PbC= Cur_ise P04 + HSE

PbC= ntc ise -50°C + HSE
HSE Fan maksimum set degeri PbC= Cur_ise LSE + P20

PbC= ntc ise LSE +110°C
LAL Diisuk basing (sicaklik) alarmi (fanlar igin) 0,01 + 30,00 bar /0,1 + 100 °C
HAL Yiksek basing (sicaklik) alarmi (fanlar igin) 0,01 + 30,00 bar /0,1 + 100 °C
tAO Disik ve yiiksek basing (sicaklik) alarmi gecikmesi 0 + 255 dakika
PEn Yiksek basing otomatigi girisi aktivasyon sayisi 0+15
PEI Yiksek basing otomatigi girisi aktivasyon araligi 0 + 15 dakika

. R ’ 0: Alarm durumunda tim fanlar devrededir.
FPP Sensor arizas! durumunda fanlarin yénetim sekli : e ) -
1: Fanlar "FPr" parametresine gore caligir.

FPr Sensor arizasinda devrede olacak fan sayisi 0+nFn
rELP Kondenser sensori igin basing gdsterimi AbS: Mutlak basing; rEL: Nisbi basing
Adr Seri adres bilgisi 1+247

PSo Calisma parametreleri glivenlik kodu (fanlar igin)

0 + 255 (0= giivenlik kodu yok)

1

Ctyp =0 ayarlandiginda goruntulenir.
PbC=0 ayarlandiginda goérintulenir.

% Cdn=0 ayarlandiginda goruntdlenir.
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